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VORWORT ‘ ot

Aufbauend auf die Erfahrungen, die im eigenen Hause gesammelt
werden konnten, wurde ein Handbuch geschaffen, das allen
Interessierten die Moglichkeit bietet, sich schnell und effizient
mit der Technik und dem Service der Systeme Kontron  PSI
980,/9800/9068/9868 vertraut zu machen.

Ergdnzend 2zu diesem Manual bietet Kontron zur schnelleren Einar-
beitung in die beschriebenen Systeme Servicekurse an - fragen Sie
uns!

Wichtige Hinweise:

Kontron behdlt sich technische Anderungen vor, dies " beinhaltet
auch den Austausch von kompletten Bau- bzw. Funktionsgruppen.

Nicht alle in diesem Manual beschriebenen Baugruppen sind in
allen Systemkonfigurationen enthalten.

Diese Beschreibungen sind keine Spezifikationen.

Dieses Manual wurde mit groBter Sorgfalt erstellt. Kontron
iibernimmt jedoch keine Verantwortung fir Fehler, die in diesem
Handbuch bei technischen Beschreibungen, Zeichnungen oder
Photografien der Produkte auftreten kodnnen.

Bei nicht authorisierten Anderungen bzw. Eingriffen in das System
erlischt jede GewZhrleistung!

Mit freundlichen GriiSen
Kontron Elektronik GmbH
Abt. Schulung und Dokumentation

Breslauer StragBe 2
8057 Eching bei Miinchen

Tel. 089/31901-320
Telex 522 122
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Handhabung des Manuals
Um dem Anwender die Orientierung in diesem Handbuch zu
erleichtern, wurde der Aufbau nach Registern gewédhlt..

Dabei sind unter den entsprechenden Registerpunkten folgende
Kapitel zu finden:

1. Allgemeine Systembeschreibungen mit Hinweisen und dem Feh-
lereingrenzungsplan zur Fehlerlokalisierung auf Baugruppen-
ebene.

2. Speichermedien Floppy-Laufwerke, Harddisk mit Controller

53¢ Zentralbaugruppe TCB/Z80

4. Ein-/Ausgabebaugruppe TCB/IOV

Ble Bus-Systeme

6. Ergoline-Tastatur

1o Monitoreinheit 9M15

8. Netzteile

9. SUN-Boards

10. Testdebugger mit Testsoftware
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1. Allgemeine Systembeschreibung

Die Systeme KONTRON PSI 980/98xx stellen moderne Arbeitsplatz-
computer dar, die fiir kommerzielle wie fiir technisch-wissen-
schaftliche Aufgaben eingesetzt werden konnen.

Alle diese Systeme kOnnen entsprechend den Spezifikationen

innerhalb des Kontron KOBUS-Verbundnetzes eingesetzt werden und
lassen sich in ihrem Aufbau folgendermaBen charakterisieren:

1.1 Kontron PSI 980

Das System ist ein modulares Computersystem mit getrenntem 15"
Bildschirm und superflacher Tastatur.

In der Computerbox sind folgende Baugruppen untergebracht:

1. TCB/Z80 (z80-Prozessorboard)
2. TCB/IOV (Ein-/Ausgabe~ und Videoboard)
3. TCB/BUS-980 (Backplain)
4. Massenspeicher:
bei 980Q/M2: 2 Floppy-Laufwerke je 616 kB
bei 980Q/W20: 1 FPloppy-Laufwerk 616 kB

1 Festplattenlaufwerk mit 20 MByte

Da auf der Backplain noch weitere Steckpldtze vorhanden sind,
kann das Gerdat mit weiterem 2 ECB/TCB- und 6  ECB-
Erweiterunbgsbaugruppen bestiickt werden.

Das System ist mit einem 15" Monitor ausgestattet.
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1.2 Kontron PSI 9068

Dieses System stellt ein modulares Doppelprozessor-System dar.
Das Gesamtsystem besteht nur aus der Computerbox, Dbesitzt also
keinen Bildschirm und keine Tastatur.

Im einzelnen sind in der Computerbox enthalten:

1. 68000-Prozessorboard (16 Bit-Prozessorboard)
2. TCB/z80 (z80-Prozessorboard)
3. TCB/BUS-9000 (Backplain)
4. Massenspeicher:
- 1 FD-Laufwerk mit 616 kByte
- 1 Festplattenlaufwerk mit 21.8 MByte

Im Gerat befinden sich noch freie Steckpldatze fir folgende
Platinen:

- 3 weitere ECB/TCB-Boards
- 2 Speichererweiterungsbaugruppen mit Multibus (P796)-Anschlu8

1.3 Kontron PSI 9800

Dieses System ist bis auf die Backplain identisch mit dem System
980. Statt der 900-er Backplain besitzt es die 9000-er Backplain
und ist somit aufriistbar zum System Kontron PSI 9868.

Der Kontron PSI 9800 ist mit einem 15"-Bildschirm und der flachen
Ergoline-Tastatur ausgestattet. Das Innenleben der Computerbox
besteht aus:

1. TCB/Z80 (8 Bit Prozessorboard)
2. TCB/IOV EEingabe/Ausgabe Videoboard)
3. TCB/BUS-9000 Backplain)

4. Massenspeicher:
~ 2 FD-Laufwerke mit je 616 kByte
(bei Kontron PSI 9800 Q/M2)

- bei Kontron PSI 9800Q/W20:
1 FD-Laufwerk mit 616 kByte
1 Festplattenlaufwerk mit 20 MByte

Das Gerdt besitzt weitere Steckpldtze fiir

- 2 ECB/TCB-Baugruppen
- 3 Multibus-(P796) Baugruppen
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1.4 Kontron PSI 9868

Das System ist identisch mit dem System Kontron PSI 9068, besitzt
aber als Ergdnzung einen 15" Monitor sowie die  flache
Ergotastatur. Um den Monitor betreiben zu konnen ist auBerdem die
TCB/IOV Platine eingebaut.

Im einzelnen sind in der Computerbox folgende Komponenten ent-
halten:

68000~Prozessorboard (16 Bit)

115

2. TCB/Z80 (8Bit Subprozessorboard)

3. TCB/IOV (Ein-/Ausgabe und Videoboard)
4. TCB/BUS-9000 (Backplain)

5. Massenspeicher:

- 1 FD-Laufwerk mit 616 kByte
- 1 Festplattenlaufwerk mit 20 MByte
Es sind noch freie Steckplatze fir

- 2 weitere ECB/TCB Baugruppen
- 2 Speicher-Erweiterungsbaugruppen (P796-Multibus)

vorhanden.
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1.5 Zusammenfassung

Der Ausriistungsstand aller Gerdte der Serie 980/9xxx ist in
folgender Tabelle zusammengefafBt:

! : . . i !
! Komponente ! 980 ! 9800 ! 9068 ! 9868 !
! | | | i L
! i | ! ! !
! TCB/280 i X ! X | X ! X !
! ! ! | | !
! TCB/IOV | X ! X I - i X L
| g ! i | !
! 68000 i - i - i X i X |
i ! ! g ! !
! TCB/BUS-900 I X i - ! - i - !
! i ! ! i !
! TCB/BUS-9000 i - ! X ! X ! X |
! ! ! ! ! !
! weitere TCB 1 2% 1 2% 1 3 e 2% |
! ! ! ! ! !
! weitere P796 roo- ! 3 ! 2 ! 2 !
! 1
* oder 6 ECB-Karten

oder 1 TCB- und 3 ECB-Karten

s z.B. 1 TCB/IOV und 6 zusdtzliche ECB-Karten
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Fehlereingrenzung auf Baugruppenebene

Ein Computersystem, wie das der Reihe Kontron PSI 980/9xxx, be-
steht aus mehreren komplexen Baugruppen, die miteinander
verkniipft sind. Dadurch ergeben sich die unterschiedlichsten Be-
einflussungen und nur das einwandfreie Zusammenwirken aller
beteiligten Baugruppen macht einen fehlerfreien Betrieb des ge-
samten Systems erst mdglich.

Grundsdtzlich werden in diesem Manual alle Baugruppen behandelt.
Allerdings werden Einschrdnkungen beziiglich des Umfanges der
Einzelbeschreibungen gemacht.

Baugruppen, die erfahrungsgemdf hdufiger ausfallen, sollen
genauer betrachtet werden als solche, die in der Ausfallstatistik
nur eine untergeordnete Rolle spielen. AuBerdem wird nur auf
solche Fehler genauer eingegangen, die sich auch mit einer normal
vorhandenen Serviceausriistung beseitigen lassen. So wird
normalerweise kein sog. Clean-room zur Verfiigung stehen, wie er
zur Justage von Harddisklaufwerken unbedingt bendtigt wird.

Die h&dufigsten Systemausfdlle haben ihre Ursache in Fehlern bei
den Floppy-Laufwerken und auf den Zentralplatinen TCB/Z80 bzw.
TCB/IOV. Dies ist auch nicht weiter verwunderlich, da es sich
hierbei um die komplexesten Baugruppen des Systems handelt.
Besonders die Laufwerke mit ihrer hochentwickwelten Feinmechanik
neigen - besonders bei entsprechender "Behandlung" - zur
Verdnderung ihrer Einstelldaten und fithren so zu Systemausfdllen.

Beim Auftreten eines Storungsfalles gilt es als Erstes, den
Fehler auf eine dieser Baugruppen einzuschrénken. Erst dann kann
die entsprechende Baugruppe einer genaueren = Analyse zur
Fehlereingrenzung auf Bauteileebene unterzogen werden.

Zur Lokalisierung der fehlerhaften Baugruppe hat sich die Tabelle
auf der folgenden Seite als niitzlich erwiesen. In der 1linken
Spalte dieser Tabelle sind Hinweise zu Messungen bzw. Beobachtun-
gen gegeben. In der mittleren Spalte ist der Messpunkt gegeben,
der auf eine in der rechten Spalte ersichtliche Baugruppe weist,
in der mit hoher Wahrscheinlichkeit der Fehler zu suchen sein
wird.
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Check Wo ?

Fehler in Baugruppe

Netzteil
Leitungen, Bus

Sind alle Spannun-
gen vorhanden ?

Netzteil, Sicherung

Erscheint eine Be- Monitor Monitor, TCB/Z80,
triebsmeldung ? TCB/IOV, Bus
Sind Daten und Tastatur Tastatur

Strobe vorhanden ?

Konnen Zeichen auf Bildschirm TCB/IOV

den Bildschirm ge-

schrieben werden ?

Kann das Betriebs- Speichermedien Laufwerk oder
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system geladen TCB/Z80

werden ?

Mutibusboards ar- externes Terminal Multibus-Boards
beiten nicht ? TCB/Z80
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2. Mechanik der Systeme

Um Servicearbeiten an der Computerbox vornehmen zu konnen, miissen
Sie das Gehduse der Box offnen. Dazu heben Sie zuerst den Deckel
ab, ‘nachdem Sie die zwei bezeichneten Schrauben geldst haben.

Um alle Systemkomponenten zu erreichen, muB die Frontblende abge-
nommen werden. Dazu ziehen Sie die beiden seitlichen Hebel nach
vorne und nehmen die Frontblende nach vorne ab. Netzschalter und
Resetknopf bleiben an der Frontblende.

Rel. 1.0, Dezember 1983 9
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Die Frontblende kann nun oben auf dem System abgelegt werden.
Achten Sie auf die Verbindungsleitungen!

Nun sind alle Systemkomponenten zugédnglich.

Zum Tausch von Harddisk, Floppy oder Netzteileinschub ldsen Sie
die Halteschrauben der Verrigelungsstange um diese dann nach
links zu schieben.

Die einzelnen Module koOnnen nun leicht herausgenommen werden:
Kurz nach vorne ziehen und nach oben abnehmen. Vorsicht auf
Kabelverbindungen!

Rel. 1.0, Dezember 1983 10
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Die einzelnen Netzteileinschiibe kdnnen durch Losen der
bezeichneten Halteschrauben herausgezogen werden, ohne den
gesamten Netzteilkdfig herausnehmen zu miissen.

Die einzelnen Platinen kdnnen nach Abschrauben der hinteren
Blenden herausgezogen werden.
Die Platinen miissen folgendermaflen eingesteckt werden:

-ganz oben: TCB/Z80
-darunter: TCB/IOV

SUN-Boards:

-oberer Multibusstecker: SUN 68000-Board
-darunter: 1MByte Speichererweiterungsbaugruppe

Rel. 1.0, Dezember 1983 11
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Diese Anleitung behandelt das Floppy-Laufwerk
Teac FD-55 F

REL. 1.0, Oktober 1983
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1. Spegifikationen

Teac FD-55 F

Abmessungen

Hohe
Breite
Tiefe
Gewicht

Betriebsbedingungen

Temperaturbereich
Feuchtigkeitsbereich

Leistungsaufnahme

Betrieb
Standby

Kapazitdt

unformatiert
formatiert

Laufwerkdaten

Umdrehungsgeschwindigkeit
Latenzzeit

Kopfladezeit
Motorstartzeit

Zugriffszeiten

Spur-zu-Spur
mittl. Positionierzeit

41,3 mm
146 mm
203 mm
1.5 kg

4...46 Grad C
20...80 % nicht kondensierend

N\
o\l
==

1000 Kilobytes
655 Kilobytes

300 U/min
100 msec

< 35 msec
< 400 msec

< 3 msec
94 ms (schlieBt Schritt- und
Beruhigungszeit mit ein)

REL. 1.0, Oktober 1983
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Ubertragungsrate

Aufzeichnungsdichte

Spurdichte

SEurenzahl

MediengrcBe/Spezifikation

Zuverldssigkeit

MTBF
MTTR
System-Lebensdauer

Soft-Error-Rate

Hard-Error-Rate
Seek-Error-Rate

Diskettenlebensdauer

250 Kilobit/sec

5922 bits/inch

96 Spuren/inch

80 Spuren / Oberfldche

Double-Sided, 96 tpi
Standard 5 1/4 inch
Diskette

> 10.000 Stunden Einschaltzeit
30 min
> 5 Jahre

1 pro 107 bits
(bis zu zwei Zugriffsversuchen)

i pro 1012
1 pro 106

> 3.5 x 10° Zugriffe/Spur

g

REL. 1.0, Oktober 1983
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2. Allgemeines

Um eine Fehlersuche am Floppy-Drive (FD) vorzunehmen, muB man
sich vorher mit der Wirkungsweise der magnetischen Aufzeichnung
sowie der Schaltungsfunktion vertraut machen. Ferner sind zur
Fehlersuche und Justage spezielle MeBmittel ndtig.

Die bendtigte Technik zur Aufzeichnung und fiir das Riicklesen von
Daten kann man in 3 Bereiche gliedern:

- intelligente Logik Zentralplatine
- Drive-Elektronik FD-Laufwerkboard
- Mechanik FD

Die 1intelligente Steuerung der Drives befindet sich auf der
Zentralplatine. Das Laufwerk ist mit dieser Platine iiber ein
Flachbandkabel verbunden und erhdlt auf diesem Wege Steuersignale
und Daten.

Die Elektronik auf dem Laufwerksboard beschrdnkt sich darauf,
diese Signale auszuwerten um die elektromechanischen Teile zu
steuern, sie zu {iberwachen und Riickmeldungen an die Zentral-
platine zu liefern. AuBerdem werden die Schreib- und Lesevorgidnge
durchgefiihrt - es miissen also TTL-Pegel in Schreibstrdme umge-
wandelt werden bzw. Lesestrome in TTL-Pegel.

Den empfindlichsten und storanfdlligsten Teil des Laufwerkes
stellt die Mechanik dar.

Um ein fehlerfreies Schreiben und Lesen zu gewdhrleisten, miissen
auch die Disketten dementsprechend behandelt werden:

- Disketten nur mit Filzstift nur auf dem Klebeetikett be-
schriften. Kugelschreiber o.d4. hinterlassen Druckspuren auf
der Diskettenoberfldche und verursachen Lesefehler.

- Disketten nicht knicken

- Disketten vor magnetischen Einfliissen fernhalten
- Disketten vor Feuchtigkeit und Staub schiitzen

- Lagertemperatur von Disketten: 10 - 52 Grad C.

- Starke Sonnenbestrahlung vermeiden

- Nach Gebrauch in die Diskettenhiille zuriicklegen

- Disketten vorsichtig in das Laufwerk einfiihren und vor dem
Abschalten entnehmen

- Diskettenoberfldache nicht beriihren.

REL. 1.0, Oktober 1983 TEAC-3
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Allgemeines zum Aufzeichnungsverfahren

Das Laufwerk beschreibt die Disketten auf beiden Seiten mit
doppelter Schreibdichte (double sided, double density).

Das "double density"-Aufzeichnungsverfahren bietet gegeniiber dem
"single density"-Aufzeichnungsverfahren den Vorteil der doppelten
Schreibdichte, es bietet also eine bessere Auslastung der
Diskette. Dieses Verfahren erfordert allerdings auch eine grdBere
Prédzision des Laufwerkes. So diirfen sich die Zeitverhdltnisse der
Signale z.B. bei Temperaturschwankungen nur unwesentlich &ndern.

Als Aufzeichnungsverfahren kommt das sogenannte MFM-Verfahren zur
Anwendung, das wie folgt arbeitet:

Bei jedem "HIGH"-Datenbit wird ein "WRITE-DATA"-Puls in der Mitte
des Datenbitzeitfensters erzeugt.

Wird ein "LOW"-Datenbit erkannt, so wird kein "WRITE-DATA"-Puls
generiert, falls es das erste "LOW"-Bit nach einem "HIGH"-Bit
ist. War das Vorgidngerbit jedoch ebenfalls "LOW", so wird ein
"WRITE-DATA"-Puls an den Anfang dieser Bitzelle gesetzt.

Jeder "WRITE-DATA"-Puls bewirkt eine Umpolung des Schreibstromes
im Schreibkopf des Laufwerkes.

Zur  verdeutlichung der beschriebenen Funktionsweise dient
folgendes Bild:

—Teeeteee Teee tece TeoaeeTecataocw Foaat
Datenfolge 1.1 111011 1A 1010101316101

Sama Teoae Toee fF ose Fome Foce focs Tome Tome oo Toee

"WRITE DATA" I |

Schreibstrom

Flullwechsel

A 4
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werkes

READ DATA

SIDE ONE
SELECT

WRITE
PROTECT

WRITE GATE

WRITE DATA

CRIVE
SELECT 03

MOTOR ON
STEP

DIRECTION
SELECT

IN USE or
HEAD LOAD

TRACK 00
INDEX
READY

+12V, +5v, OV

Folgende

Funktionsiibersicht des Laufwerkes

Abbildung zeigt einen funktionalen Uberblick des Lauf-

mit all seinen mechanischen und elektrischen Funktions-

gruppen:

Read

General Block Diagram

circult

|

!

il

File protect sensor

Write

circulit

L

il

File protect sensor LED
Indi- o Disk
cator El* zé/r:_
4

Index sensor
Index sensor LED

Servo

Control
circuit

circuit

Magnetic head
Head locad solenoid
Track 00 sensor

Steppling motor

REL. 1.0, Oktober 1983
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Auf der elektronischen Seite 148t sich das Laufwerk in folgende
Funktionseinheiten einteilen:

- Leseschaltung

Vorverstarker
TiefpaBfilter
Differentiationsverstidrker
Peak-Detektor
Ausgabetreiber

% ok k ok *k

- Schreibschaltung

*  Kopfauswahl
L Schreibtreiber
& Loschtreiber

- Kontrollschaltung

*  Steuerlogik fir Steppermotor

& Auswertschaltung fiir Index-Sensor,
Schreibschutz-Sensor und Spur-0O-Sensor

*¥  Kopfladeschaltung

*  Regelschaltung fir Spindelmotor

Achtung: Zur Schonung der Kopfe sollte unbedingt wdhrend der
Lagerung bzw. des Transportes des Gerdtes das sog. "Head
protection Sheet"” verwendet werden. Es wird statt einmer
Diskette in das Gerat eingefuhrt und verhindert ein
Aufeinanderschlagen der Kopfe durch Erschiitterungen.

-

REL. 1.0, Oktober 1983 TEAC-6
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3. Schaltungsbeschreibung

Die Elektronik des Laufwerkes ist auf drei Platinen unterge-
bracht, auf denen jeweils folgende Funktionseinheiten zu finden
sind:

- Auf der Unterseite des Laufwerkes:

* Spindelmotorsteuerung
*  Steuerlogikplatine

- Auf der Oberseite:

*  Schreib-/Lese-Verstidrkerplatine

Spindelmotorsteuerung:

Diese Schaltung sorgt fiir eine konstante Umdrehungsgeschwindig-
keit des Spindelmotors von 300 U/min. Der Motor selbst ist ein
blirstenloser Gleichspannungsmotor, der durch 2 Hall-Elemente iiber
das Zweiphasen-IC U102 angesteuert und geregelt wird.

Als RegelgrdBe wird die Frequenz eines im Motor eingebauten
Tachogenerators verwendet. Diese Frequenz wird durch IC U101 in
eine der Umdrehungsgeschwindigkeit proportionale Spannung umge-
wandelt. Diese Spannung steuert nun, nachdem sie iiber die Phasen-
Kompensationsschaltung, bestehend aus C107 - C109 und R108 - R109
geleitet wurde, das Motortreiber-IC U101.

Mit R1 ist die Umdrehungsgeschwindigkeit in gewissen Grenzen
einstellbar.

Steuerlogikplatine:

Auf ihr befinden sich die Detektoren zur Erkennung des Index-
Loches, der Spur OO sowie des Diskettenschreibschutzes.

Weiterhin ist ein Unterspannungssensor (Q203, Q204, CR208, €202,
R203 usw.) vorhanden, der den Betrieb des Laufwerkes nur bei
stabiler Spannungsversorgung 2zuldBt. Somit werden irrtiimliche
Operationen wdhrend Spannungsschwankungen, wie sie z.B. beim Ein-
oder Ausschalten der Versorgungsspannung auftreten, vermieden.

Die Ausgédnge aller Treiber des Laufwerkes werden nur dann frei-
gegeben, wenn der Unterspannungssensor eine logische "1" sendet.

REL. 1.0, Oktober 1983 TEAC-7
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Power on Power off

|

< 3.6V4.4V 3.6\4.4V
+5V power /

Low voltage sensor
output Lem ==
(Q304 collector) 2 l

Um der Zentraleinheit die Arbeitsbereitschaft des Laufwerkes ilber
die "Ready"-Leitung mitteilen zu konnen, ist die Schaltung rund
um die IC's U204 (monostabile Kippstufe SN74LS123) und U207
(z8hler, SN74LS74) aufgebaut. Der Ausgang des Monoflops wird HIGH
sobald die Umdrehungsgeschwindigkeit ca. 50 % der Endumdrehungs-
zahl erreicht. Die erste Stufe des Zzhlers (U207 Pin 5) erkennt
den ersten Indexpuls, nachdem die Umdrehungsgeschwindigkeit 50 %
betrdgt und erzeugt das "Pre-Ready"-Signal. Sobald der =zweite
Puls erkannt wurde (zweite Stufe von IC U207) wird iiber den
Ausgangstreiber U202 ein "Ready"-Signal an den Rechner gesendet.

REL. 1.0, Oktober 1983 TEAC-8
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Folgendes Bild zeigt die entsprechenden Zeitverhdltnisse:

Rotation starts
300rpm

. Constant speed
Disk speed

Index sensor

output (TP4) [ ] 1 1l N |

Speed detection S.S.
output (U204 ,pinl3l) __r U

Counter U207,pin5 —
J Pre-ready condition

Counter U207,pin9 | Ready condition

READY output signal l

Der Kopflademagnet zieht an, nachdem das "Pre-Ready"-Signal
erzeugt wurde und das "Head-Load"-Signal vorhanden ist. Der
Kopflademagnet wird iber den Treiber Q201 mit 12V versorgt.

Die Steppermotorkontrollschaltung besteht aus Richtungsspeicher,
Step-Puls-Generator, Shift-Register, Steppermotortreiber usw.

Der Richtungsspeicher (U216, Q = Pin 6) ist eine Sample + Hold-
Schaltung, die ein Dauersignal erzeugt, das der Kopflaufrichtung
entspricht (siehe auch Kapitel "Zusammenstellung der Ein-
/Ausgangssignale").

REL. 1.0, Oktober 1983 TEAC-9
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Der interne Step-Pulsgenerator erzeugt bei jeder filhrenden Flanke
des Eingangsstepsignals einen 1 ps langen Puls. Jeder Puls be-
wirkt das Weiterschalten des Steppermotors um eine  Spur
(entspricht einer 1.8-Grad Umdrehung des Steppermotors).

Die Ansteuerung des Steppermotors geschieht iiber ein Schiebe-
register (U209) und einen 2-phasigen Motorsteur-IC (U210). Die
Ausgangssignale dieser IC's werden iiber ODER-Gatter (U211) dem
Treiberschaltkreis U212 zugeleitet, der wiederum den Steppermotor
versorgt. Folgendes Zeitdiagramm verdeutlicht den Ablauf:

) __l_ l-phasell-phase drive
2-phase drive drive
96tpi or 100tpi: // 75me< . APPIOX.
Internal step pulse gen. ,I ! l I l n l &

output (U214,pinl3)

Second step S5.S. output
(TP3)

Overdrive S.S. output
(U215,pinl2)

T

Motor driver inputs
PHASE A (U212,pin5)

77777

PHASE B (U212,pin4)

777777777
A,
PHASE B (U212,pin2) 7 % P

PHASE A (U212-pin3)

REL. 1.0, Oktober 1983 TEAC-10
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Der Ausgang des internen Steppulsgenerators (U214,Q) versorgt
auch die "Overdrive-Schaltung" (U215,Q). Wdhrend der aktiven Zeit
dieses Signals (ca. 75 msec) wird der Steppermotor mit 12 Volt
versorgt, um ein ausreichendes Drehmoment 2zu gewdhrleisten.
Nachdem der Kopf iiber der gewdhlten Spur zu liegen kommt, wird er
nur noch mit 5 Volt versorgt.

Durch diese MaBnahme sinkt die Verlustleistung, die Leistungsauf-
nahme des Motors betrdgt dann nur noch ca. 0.25 Watt.

Schreib-/Leseplatine:

Wahrend der Lesephase wird die im Lesekopf induzierte Spannung
zundchst um ca. 30 dB verstdrkt. Dies erledigt der Verstédrker
U307.

Unerwiinschtes hochfrequentes Rauschen wird durch den
TiefpaBfilter (L302, L303, (€319 usw.) eliminiert. Dieses
gefilterte Signal wird nun dem Differationsverstdrker, gebildet
aus Q301, Q302, L301 usw. zugefiihrt.

Durch die Differentiation ergeben sich aus den Spannungsspitzen
Nulldurchgénge. Das Signal wird nun verstdrkt und auf den Eingang
des Spitzendetektors (U304) gefiihrt, der es in ein Rechtecksignal
umwandelt.

Die entsprechenden Zeitdiagramme gehen aus folgender "Abbildung
hervor:

Magnetization
on disk l l [

| —fe—] —— [

/\jsmw" /\ /\

Pre-amp.output 6v
(TP7) / \/ \/ \/ approx.

Pre-amp.output J\ /\ /\ /\ 6V
(TPB) \ approx.

Saddle

Differentiation

amp.output
(TP9) \/\/

Zejo-cross point

pifferentiation M
amp.output
(TP10) \/ \/\/ \/

Peak detector l [
output

(U304, pind)

N
/\

3<

K 6V, approx.
/;U fAPProx.

> <

]2

—

L
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Das nachgeschaltete Filter eliminiert m&gliche Pulse, die durch
den Sattelpunkt im niederfrequenten Bereich (ca. 62.5 KHz) beim
Auslesen von duBeren Spuren entstehen konnten. Dieses Zeit-
fensterfilter wird gebildet aus einem Multivibrator Nr.1 (RA302,
€310, U303 pins 11 u. 13), einem Monoflop mit einer Impulsbreite
von 2.4 us (U301, Q - pin 4), Datenspeicher (U302, Q - pin 5),
bidirektionalem Monoflop Nr.2 (RA302, C309, U303 pins 8-10) sowie
einem weiteren Monoflop (1 us Impulsbreite - U301, Q - pin 5).

Dieses Signal wird nun iiber das "Read"-Tor ausgegeben.

///—-Virtual pulse (drop-in)

Peak detector l ' | | L 4(7 441 [
output

(U304,pind)
e e | L T ]l

(U303,pinll)
-+—ﬁ—- 2.4us,approx.

S aupur Y S5 LT LT U L 0 O R

(u301,pin4)

Data latch output
(v302,pins) oo [ L] 11 1 |

e I N

(U303,pin8)
lys,approx.

Eaoareine LA AR UL Dt

| - I

Zeitverhdltnisse "Read-Signal”
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Schreibschaltung:

Schreibzugriffe sind nur méglich, wenn folgende drei Bedingungen
erfiillt werden:

- Der Schreibschutzsensor entdeckt die Aussparung an der
Diskette

- Das "Write Gate"-Signal ist TRUE (neg. Logik)

= Jumper MX ist gesteckt oder das "Drive-Select"-Signal ist
TRUE (neg. Logik)

Da der Spalt des Loschkopfes ca. 0.85 mm hinter dem Schreib-
/Lesespalt 1liegt, muB der Loschtreiber das "Write Gate"-Signal
verzogern, damit die geschriebenen Daten durch den L&schkopf
beschnitten werden. Dieser Tunnelldscheffekt erzeugt ein "Sicher-
heitsband” zwischen den Datenspuren und vermindert so ein {Uber-
sprechen zwischen den Spuren.

Das Write-Eingangs-Datensignal gelangt iiber U302 auf die Schreib-
treiber (U306), von denen jeweils nur einer durchgeschaltet wird.
Durch dieses Umschalten wird iiber den Schreibkopf ein
magnetischer FluBwechsel auf der Diskette erzeugt.

- Erase on delay — Erase off
l delay
Write gate output a2

(U213,piné6) L_

Erase gate output —
(TP2) —— —

Ed

Side select gate _,
output
(Head common)

Write data input

(U302,pinll) n n J ” ””_n ” “ ﬂ

Data latch output

(U302,pin9)

Data latch output W
(U302,pin8)

TP11 _LV_LVKV.J K| ,—‘ | S
Write current WW

Maqnecizationdc;:k |=]—I| —|— [-[-—I———[—.]_.[__W

Magngtized
Signalformen in der Schreibschaltung previously
REL. 1.0, Oktober 1983 TEAC-13
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4. AnschluB des Laufwerkes

Da mehrere Laufwerke an eine Zentraleinheit angeschlossen werden
konnen und die Anschliisse der Drives dabei parallel zu liegen
kommen, mul8 innerhalb des Laufwerkes eine Unterscheidungs-
moglichkeit gegeben sein.

Die Unterscheidung wird durch Stecken bestimmter Jumper auf dem
Controllerboard, das an der Unterseite des Laufwerkes angebracht
ist, gewdhrleistet.

Es handelt sich hierbei um die Jumper DSO bis DS3 (Drive Select).
Es koOnnen also maximal 4 Laufwerke an ein 34-poliges Datenkabel
angeschlossen werden. Es darf jeweils nur ein Drive-Select-Jumper
gesteckt werden, wobei folgende Zuordnung gilt:

Laufwerk O Jumper DSO  gesteckt

Laufwerk 3 Jumper DS3 gesteckt

Ist nur ein Laufwerk am System angeschlossen, kann Jumper MX
gesteckt werden.

Die Jumper HS und HM steuern das Kopfladen. Es darf nur entweder
HS oder HM gesteckt werden.

Bedeutung von HS und HM
HS: Die Kopfe werden geladen, wenn das Drive mit "Drive
Select" angesprochen wird.

HM: Die Kopfe werden geladen, wenn der Motor gestartet wird.

Es empfielt sich die Stellung "HM", da das Drive dann
gerduschloser arbeitet.

Neben IC U213 ist noch ein weiterer Jumper DS vorhanden. Mit ihm
kann die Spurdichte gewdhlt werden. Sie betrdgt entweder 48 tpi
(single density) oder 96 tpi (double density).

Jumper DS: Stellung ST 48 tpi
Stellung WT 96 tpi

REL. 1.0, Oktober 1983 TEAC-14
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Da das Laufwerk vom System iiber "Open-Collector"-Treiber mit
Signalen versorgt wird, miissen die Leitungen mit AbschluBwider-
stidnden abgeschlossen werden. Diese AbschluBwiderstdnde befinden
sich standardmdBig als gestecktes Widerstandsnetzwerk auf jedem
Laufwerk.

Dabei ist zu beachten, daB dieses Array nur bei dem geographisch
letzten angeschlossenen Laufwerk gesteckt bleiben darf. Bei allen
anderen Laufwerken muB es entfernt werden.

———— - = e e mm e

' 1
hier Terminator hier Terminator
entfernen gesteckt lassen

Auf der nidchsten Seite ist die Lage aller Jumper sowie die Lage
der AbschluBwiderstdnde ersichtlich.

REL. 1.0, Oktober 1983 TEAC-15
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Abb.: Lage aller Jumper und AbschluBwiderstédnde

TEAC-16
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5. Beschreibung der Ein-/Ausgangssignale
5.1 Eingangssignale

1. Drive-Select O bis 3

Je nach mittels Jumper ausgewdhltem Drive Select kann ein
entsprechendes Drive O bis 3 mit dem gemultiplexten Eingangs-
signal angesprochen werden. Das Drive wird angesprochen,
falls das Eingangssignal O ist (neg. Logik).

2. Side one select

Auswahl einer Seite des Drives:

O: Seite 1
1: Seite O

beim Umschalten des Side Select-Signals miissen die Zeitbe-
dingungen gem. Abb. 5-5 eingehalten werden. Es sind gewisse
Pausen zwischen Umschalten und Schreib-/Lesezugriffen not-
wendig.

3. Direction Select
Dieses Signal 1legt die Richtung der Bewegung des Lese-
/Schreibkopfes fest, in die dann bei Pulsen des Signals
"Step" gefahren wird:

1: Bewegung nach auBen
O: Bewegung nach innen

4. Step

Pulsformiges Signal zur Steuerung der Schreib-/Lesektpfe in
die durch "Direction select" vorgegebene Richtung.

_—D Z v
> 1 us
| a2y == -
1 ! ! !
— ] ! [ ' > 3 ms
1 ' 1 1
0 E=n =
1. Step- 2. Step-
schritt schritt

Abb.5-1: "Step"-Signal

L REL. 1.0, Oktober 1983 TEAC-17
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5. Write gate

Ist diese Interfaceleitung logisch "0", so wird der Schreib-
treiber aktiviert und die iiber "write Data" iibertragenen
Signale werden auf die Diskette geschrieben.

Auch hier miissen die in Abb. 5-5 gezeigten Zeitverhdltnisse
eingehalten werden, um ein einwandfreies Verhalten sicherzu-
stellen.

6. Write data

Die Information, die auf die Diskette aufgezeichnet werden
soll, wird iiber diese Leitung iibertragen.

Diese Leitung ist normalerweise auf logisch "1" und inver-
tiert den Schreibstrom bei jeder 1-->0 Flanke, um Daten-Bits
zu schreiben. Diese Leitung ist durchgeschaltet, falls "Write
Gate" = 0 ist.

-=>! !<{== >0.2 us

{=== 8 us +/=- 40 ns ==><=-= 8 us +/= 40 ns =-=>

- (=== N >
200...2100 ns 4 us +/- 20 ns

Abb. 5-2: Schreibzeitverhalten

7. IN USE

Dieses Signal bringt die an der Frontplatte des Drives an-
gebrachte LED zum Leuchten (bei "in USE" = 0). Die LED wird
ebenso durch das Signal "Drive Select" aktiviert.

8. Motor on

Bei logisch O wird der Spindelmotor gestartet. Um dem Motor
eine Anlaufzeit zu ermdglichen, darf das Write-Gate-Signal
erst 250 ms spdter gesetzt werden.

REL. 1.0, Oktober 1983 TEAC-18
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5.2 Ausgangssignale
Das M4853-Laufwerk hat 5 Ausgangssignalleitungen:

1. Index

Dieses Signal bezeichnet den Anfangspunkt einer Spur auf der
sich drehenden Diskette (also Sector Nr. 0). Dieses Signal
ist normalerweise logisch "1", sendet aber eine 4 ms lange
logische "O" bei jeder Diskettenumdrehung (alle 200 ms) des
gewdhlten Drives.

(2...5.5 ms)

Abb. 5-3: "Index"-Signal

2. Track 00

Falls dieses Signal logisch "O" ist, so stehen die Schreib-
/Lesekdpfe des gewdhlten Drives auf Spur 0O.

Bei 1logisch "1"
Spuren.

stehen die Kodpfe auf einer der {ibrigen

3. Ready
"1": Die Klappe des Laufwerks ist offen oder im Drive be-
findet sich keine Diskette

"O": Eine Diskette befindet sich im Drive, die Laufwerkstiir
ist geschlossen, alle anliegenden Spannungen sind in
Ordnung. AuBerdem wurden bereits zwei Indexpulse korrekt
erkannt.

4. Read Data

An diesem Ausgang liegen die vom Lesekopf auf der Diskette
erkannten und iliber eine besondere Schaltung in Pulse umge-
wandelten Informationen.

REL. 1.0, Oktober 1983 TEAC-19
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T1

T2

5. Write

In Abb. 5-4 ist der zuldssige Toleranzbereich dargestellt:
{(==-T1 ==>
Ty 7 oy 1% oY 4w o1 .1
-=> (== {e== T2 -==>
ims +/- 250ms
Abb. 5-4: "Read Data”

4.00 us +/- 800 ns (Abweichungen aufgrund schwankender
Umdrehungsgeschwindigkeit ausgeschlossen).

8.00 us +/- 1.6 ms (Abweichungen aufgrund schwankender
Umdrehungsgeschwindigkeit ausgeschlossen).

protect

Diese

Leitung teilt dem System mit,

ob eine

Diskette

mit

Uberschreibschutz
protect = "0"),
bunden.

eingelegt wurde.

so werden sd@mtliche Schreibzugriffe

Ist dies der Fall (Write
unter-

g

REL. 1.0, Oktober 1983
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5.3 Zeitverhalten der Signale
DC '
4
POWER J
_..! l— 100ms MIN
MOTOR
ON
DRIVE
SELECT I
f
1
v =500 ns MAX
VALID TRK 00 10004sMIN—o
OUTPUT "
2 0ms MAX 1y
VALID 1
INDEX ]
I J
p— r—— 500ns MIN
DIRECTION i
SELECT I ] T
128
MIN—-1 — |-—+ lasMIN
250n s MIN
_-{ La s MIN
T LU
—_—
3ms MIN
SIDECCNE
SELECT ’——
it
— o 1 8ms MIN
—= —1000us
gm.l.g —Ld —— 10043 MIN MIN
ATE
L ] —
e 50ms MIN
250ms MIN
wmire = s
DATA | ‘ W
—f| [~—|100xs MIN ]
—{ ' f—| 18ms MAX— —10004s MIN ——100as
VALID MIN
° N |[VALID | |[VALID
READ X
DATA 50ms MaX VALID
250ms MAX
READY
250ms MAX
Abb. 5-5: Zusammenstellung aller wichtigen Signale
REL. 1.0, Oktober 1983 TEAC=-21
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6. Wartung und Abgleich des Drives

Wenn das Laufwerk unter normalen Umgebungsbedingungen betrieben
wird, ist keine regelmidBige Wartung notwendig.

Trotzdem ist es empfehlenswert, um die Lesbarkeit der
aufgezeichneten Daten sicherzustellen, die Schreib-/Lesekdpfe mit
einer Reinigungsdiskette zu sdubern. Dies sollte unter normalen
Umgebungsbedingungen einmal pro Monat geschehen.

Falls einige Teile des Laufwerks besonders stark beansprucht
werden, oder das Laufwerk mehr als 5 Jahre in Betrieb war, ist es
empfehlenswert, die beanspruchten Teile laut folgender Tabelle
auszutauschen:

-

Teil Austauschintervall Zeitbedarf
Kopfeinheit 7000 Stunden Head 45 min.
(Kopffihrungen) ~  load + Motoreinschaltzeit
Steppermotoreinheit + 107 Zugriffe 30 min.
Stahlband +

Federband 7

Spindelmotor » 30.000 Stunden Laufzeit 20 min.
Kopfladeeinheit 107 Kopfladungen 15 min.
REL. 1.0, Oktober 1983 ' TEAC-22
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Allgemeine Hinweise

Fehler in der Driveelektronik lassen sich mit herkodmmlichen MeB-~
mitteln wie 2-Kanal-Oszillograph und Multimeter erkennen und
beseitigen. Ebenso 1lassen sich damit die meisten Einstelldaten
eines Drives iiberpriifen.

Eine Einstellung der mechanischen Daten erfordert dariiberhinaus
jedoch eine spezielle Zusatzausriistung und viel Erfahrung. Ins-
besondere werden bendtigt:

- Alignment-Diskette
- Exerciser

Diese Ausriistung ist unbedingt zur korrekten Justage des
Lesekopfes auf dem Schlitten notwendig.

Einige der iibrigen Einstellungen lassen sich auch mit
Hilfe einer auf einem exakt Jjustierten Laufwerk
formatierten Diskette unter Zuhilfenahme des Testde-
buggers vornehmen. Die Kenntnis des Testdebuggers wird
vorausgesetzt.

Bei den im Folgenden beschriebenen Wartungs- und Einstellarbeiten
wird, wo es sinnvoll erscheint, auf beide MOglichkeiten einge-
gangen. Selbstverstindlich ist beim Arbeiten mit dem Testdebugger
eine einwandfreie Elektronik auf dem Zentralboard (KDT6 bzw. TCB)
Voraussetzung. Auch wird ein Verldngerungskabel zum AnschluB des
Drives auBerhalb des Geh#uses bendtigt, falls Einstellarbeiten
vorgenommen werden sollen.

Bemerkungen zu Exerciser und Aljgnment-Diskette

Die Firma TEAC empfiehlt in ihren Unterlagen einen Exerciser des
Typs SKA-G.

Die Verwendung von Exercisern mit abweichenden Stepperraten ist
grundsdtzlich modglich.
Die zur Justage bendtigte Alignmentdiskette unterscheidet sich in

folgenden Punkten von "normalen" Disketten:

- Es s%nd Analogsignale aufgezeichnet (anstelle von digitalen
Daten).

- Eine Zentrierung der Spuren ist 100%-ig gewidhrleistet.

- Die Lage der Sektoren ist ebenfalls exakt in Bezug zum Index-
loch.

REL. 1.0, Oktober 1983 TEAC=-23
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Alignment-Disketten eignen sich somit hervorragend zum Abgleich
von Floppy-Laufwerken; sie sind aber aufgrund ihrer Genauigkeit
auch teuer.

Als Alignment-Diskette wird ein Typ Double Sided/96/100 tpi be-
notigt, wie z.B. DYMEK 502-1D Standard Diskette. Auch hier k&nnen
dhnliche Disketten verwendet werden, da die Signale zur Erzeugung
der Cat-Eyes stets auf derselben Spur zu finden sind.

Bei der Verwendung anderer Alignment-Disketten kann es allerdings
zu Unterschieden bei den Bildern der Azimuth-Einstellung kommen.
Dies liegt daran, daB bei manchen anderen Laufwerktypen der Kopf
einen bestimmten Winkel zur Spur einnehmen muB, also das Analog-
signal auch "schrig" zur Spur liegt (z.B. im Winkel von + 30').
Wird mit einer solchen Diskette abgeglichen, so ist die Azimuth-
Einstellung dann korrekt, wenn ein Winkel von 30' angezeigt wird.

Sollten Sie weiterfitlhrende Informationen {iiber Exerciser und
Alignmentdisketten wiinschen, so bitten wir Sie, sich selbst mit
den entsprechenden Herstellern in Verbindung zu setzen. Um Ihnen
einen Anhaltspunkt iiber die Kosten einer Alignment-Ausriistung zu
geben, sind die ca.-Preise (Stand Juli 1983) aufgefiihrt.

Alignment-Diskette: ab 150 DM
Exerciser: ab 1.000 DM bis 1iiber 10.000 DM

Grundsé@tzliches

1. Bei Wartung oder Abgleich darauf achten, daB kein Schmutz in
das Laufwerk eindringen kann.

2. Vor der Wartung Gerdt spannungslos machen

3. Ausbau der gedruckten Schaltung nur in spannungslosem Zustand
um die Halbleiter und IC's zu schiitzen.

4. Diskettenoberfldche und Schreib-/Lesekopfe nicht beriihren

5. Beim Arbeiten mit der Alignment-Diskette darauf achten, daS
auf ihr keine Signale zerstért werden (also Vorsicht mit
Write-Modus! Am Exerciser: "DC-Erase" stets auf "off"!)

6. Stepperband nicht beriihren und dazugehdrigen Mechanismus
nicht verstellen.

T. Keine Gewalt auf die Kopfaufnahme ausiiben, da sie genau
justiert wurde. Nur an den in der Abgleichanleitung be-
schriebenen Stellen justieren.

REL. 1.0, Oktober 1983 TEAC-24
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Funktionspriifung (hier mit Micropolis-Exerciser):

Eine TFunktionspriifung des Laufwerkes kann mit dem Exerciser
durchgefithrt werden. Sie sieht folgendermaBen aus:

1. Select: Stimmt die Einstellung am Exerciser mit der
Selektierung am Drive iiberein, so muB die LW-
LED rot leuchten.

2. Headload: Wird der Headload-Schalter am Exerciser auf
Normal gelegt, muB der Magnet anziehen und der
Ladearm auf den Kopf driicken.

3. MTRN: In der Stellung Spindel Motor Run lduft der
Drivemotor.
4. Spur O: Bei Betdtigung der Restore Taste muB der

Steppermotor auf Spur O zuriickfahren und die
LED am Exerciser aufleuchten.

Es wird nun iiberpriift, ob der mechanische

Anschlag ebenfalls auf Spur O steht. Dazu wird

der Kopf mit dem Finger nach auBlen bis zum

Anschlag geschoben. Kehrt er in seine Ur-

sprungslage gzurilick, ist die Einstellung in

Ordnung. Der Schiebeweg sollte ca. 1/2 Spur-

breite betragen.

5. RDY: Werden Headload auf Normal und MTRN auf RUN
gelegt und eine Taste betdtigt, muB die LED
fiir die Ready Status Meldung aufleuchten,
falls sich eine Diskette im Laufwerk befindet.

6. Index: Die Index LED 1leuchtet auf, wenn keine
Diskette im Laufwerk ist. Ansonsten pulst sie
bei jeder Umdrehung.

7. PFile protect: Ist die Diskette schreibgeschiitzt, wird dies
durch Aufleuchten der WPT-LED angezeigt.

8. Schlitten- Dieser Teil 2zeigt, ob die elektrischen An-
Vor- und weisungen auch mechanisch ausgefiihrt werden.
Riicklauf: Man geht dazu folgendermaBen vor:

Exerciser --- Drive funktionsbereit machen
COMMAND SEQUENCE-Schalter auf SK stellen
Programmschalter auf Continuous stellen
Restore ---> Schlitten auf Spur O fahren

Einstellen der obersten Spur: 64 + 8 + 4
LOAD M-Taste betdtigen

Einstellung zuriicknehmen

EXECUTE-Taste betdtigen

Nun wird der Kopf fortlaufend zwischen Spur O
und 76 hin- und herfahren.

REL. 1.0, Oktober 1983 TEAC-25
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6.1 Vorbeugende Wartungsarbeiten
Reinigung des Magnetkopfes

Unter normalen Umgebungsbedingungen wird eine Reinigung pro Monat
empfohlen. Die Reinigung sollte nur mit einer handelsiiblichen
Reinigungsdiskette durchgefiihrt werden.

Hinweis: 1. Vergewissern Sie sich, daB8 sich die Reinigungs-
diskette in einwandfreiem Zustand befindet.

Verwenden Sie fiir dieses doppelseitige Laufwerk nur
doppelseitige Reinigungsdisketten.

Dehnen Sie den Reinigungsvorgang nicht zu lange aus,
da sonst die Képfe in Mitleidenschaft gezogen werden
konnten.

2. Der Reinigungsvorgang sollte entsprechend dem Hin-
weisen des Diskettenherstellers erfolgen.

3. Damit die Reinigungsdiskette gleichmdBig abgenutzt
wird, sollten wdhrend eines Reinigungsvorganges alle
Spuren durchfahren werden.
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6.2 Uberpriifung und Abgleich

6.2.1 Justage der Ladearmpositionierung

Benotigte Ausriistung: - Xreuzschlitzschraubenzieher
- Sicherungslack

Vorgehensweise:
1. Die zwei Halteschrauben des Ladearms ldsen, damit der Arm von

Hand bewegt werden kann.

2. Durch Drehen des Fronthebels das Laufwerk verriegeln (=
Ladearm senken).

3. Jetzt den Ladearm so justieren, daB die Hiilse in die Mitte
des Ladearmloches zu liegen kommt.

4. Die geldsten Schrauben wieder anziehen und mit Sicherungslack
sichern.

5. Vergewissern Sie sich durch Offnen und SchlieBSen des Lade-
arms, daB dieser Vorgang ohne zu haken durchgefithrt werden

kann.
Collet shaft
Set arm
2-Set arm fixing screws

—

2-Locking paint

4 7
L Front lever Gap between collet shaft and set kol
arm hole

L

j—

Abb.: Justage der Ladearmpositionierung
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6.2.2 Binstellung des Klemmarmes

Ausriistung: - Kreuzschlitzschraubenzieher

Exerciser oder Benutzersystem
- Arbeitsdiskette

Vorgehensweise:

1'

2.

Die vier Halteschrauben 1lt. Abbildung lGsen.

Haltearm verriegeln

Halter herunterdriicken, bis zwischen dem Sicherungsring auf
der Hiilse und dem Ladearm ein enger Spalt bleibt. Die ge-
1l6sten Schrauben festziehen.

Arbeitsdiskette einlegen

Spindelmotor starten und den weichen Lauf der Diskette
beobachten.

Diskettenende, das aus dem Frontpanel herausschaut, leicht
mit den Fingern zusammenkneifen. Der Spindelmotor muf bis zum
Stillstand abgebremst werden konnen.

Falls dies nicht der Fall ist, -muB der Halter weiter abge-
senkt werden, wobei die Einstellhinweise 1 bis 6 wiederholt

werden miissen.
/— E-ring

~—Set arm plate

— Holder fixing screws
(two for each side)

Abb: Einstellung der Klemmarmposition

1
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6.2.3 Einstellung der Umdrehungsgeschwindigkeit

Ausriistung: - Schmaler Schraubenzieher
- Exerciser oder Benutzersystem
- Frequenzzdhler (oder Oszillograph)
- OSoftsektorierte Arbeitsdiskette

Vorgehensweise:

1. Zd#hler (oder Oszillograph) am Testpunkt TP4 (Index) an-
schlieBen

2. Diskette einlegen und Motor starten

3. Auf Spur 00 fahren (z.B. mit Testdebugger >FC 1 O oder Exer-
ciserg

4. Pulsintervall muB 200 +/-3 msec betragen

5. Falls nicht:
Auf der Riickseite der Motorsteuerplatine befindet sich ein
Trimmpoti R1, mit dem die Umdrehungsgeschwindigkeit in weiten
Grenzen eingestellt werden kann.

Index LED

Ass'y revision (AV)

File protect LED // PCBA DD motor servo

Abb.: Einstellung der Umdrehungsgeschwindigkeit
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6.2.4 Abgleich der Loschtorverzgerung

Ausriistung: - schmaler Schraubenzieher
- Arbeitsdiskette
- Exerciser oder Benutzersystem
- Oszilloskop

An Testpunkt 2 kann der Ausgang des Loschtores gemessen werden.
Wenn das Signal "High" ist, flieB8t der LGschstrom durch den

Loschkopf.

Mit dem Trimmpoti R1 auf der Steuerlogikplatine miissen folgende

Zeitbedingungen in Bezug auf das Schreibtorsignal
werden.

Einschaltverzégerung 260 +/- 60 us
Ausschaltverzdgerung 890 + 60 - 30 us

AnschluB des Oszilloskops:

Triggerkanal: WRITE GATE
Kanal 2: TP2 (Loschtorverzsgerung)

Einschhltverzﬁgerung:

- Write Gate: TRUE
- negativer Trigger

WRITE GATE 1

eingestellt

TP2 I

(Erase gate delay)q

t l
T

Erase on delay

Abb: Einschaltverzdgerung

.

REL. 1.0, Oktober 1983

TEAC-30




| —
‘ Serviceanleitung Teac FD-55 F

Ausschaltverzdgerung:

- Write Gate: TFalse
- positiver Trigger

WRITE GATE

: |

Erase off delay

Abb: Auss chaltverzogerung

TP2 (Erase gate delay) |
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6.2.5 Uberpriifung und Abgleich des SchreibabschluBwiderstandes

Dieser Punkt betrifft nur die Laufwerke, auf denen das Trimmpoti
R5 sowie der Testpunkt TP11 auf der Schreib-/Leseverstirker-
platine vorhanden sind. Falls R5 und TP11 nicht vorhanden sind,
braucht diesem Kapitel keine Beachtung geschenkt werden.

Ausriistung: - Arbeitsdiskette
- Exerciser oder Benutzersystem
- Oszilloskop

Uberpriifung und Abgleich:

- Oszilloskop an Testpunkt 11 auf der Schreib-/Leseverstidrker-
platine anschlieB8en (AC-Modus, 0.5V, 0.5...2usec).

- Drive mit eingelegter Arbeitsdiskette starten

- Diskette mit Testmuster 2F beschreiben

- Beobachten der KXurvenform. Ein kleiner Uberschwinger ist
erlaubt. Dieser Vorgang muB fiir beide Seiten durchgefiihrt

werden. Mit Poti RS kann der optimale Verlauf eingestellt
werden.

////—-Undershoot
TP1ll(Write termination) Ll

Overshoot

Abb.: Schreibsignal

REL. 1.0, Oktober 1983 TEAC-32




L —3 '
‘ Serviceanleitung Teac FD-55 F

EAN

6.2.6 Asymmetrieeinstellung

Dieser Punkt betrifft nur Laufwerke, bei denen das Trimmpoti R4
auf der Schreib-/Leseverstdrkerplatine vorhanden ist.

Ausriistung: - Arbeitsdiskette

- Exerciser oder Benutzersystem
- Oszilloskop

Uberpriifung und Abgleich:

Oszilloskop an TPS5 auf der Schreib-/Leseverstidrkerplatine
oder an der "Read Data"-Leitung anschlieBen.
Einstelldaten: DC-Mode 2V, 1 usec

Spindelmotor starten, Arbeitsdiskette einlegen, auf die
innerste Spur f<ns1:XMLFault xmlns:ns1="http://cxf.apache.org/bindings/xformat"><ns1:faultstring xmlns:ns1="http://cxf.apache.org/bindings/xformat">java.lang.OutOfMemoryError: Java heap space</ns1:faultstring></ns1:XMLFault>